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ABSTRAK 
 

 

 

 Selama dilakukan penelitian pada saat praktek laut diatas kapal Dolphin 

Geo Survey milik perusahaan Dolphin Geo Subsea, dimana kapal ini 

melakukan operasi pengeboran di daerah lepas pantai Negara Republic of 

Congo lalu ditemukan permasalahan pada saat operasi sedang 

berlangsung, permasalahan ini di sebabkan oleh faktor kurangnya alat 

referensi posisi pada kapal Dolphin Geo Survey tepatnya pada sistem 

Dynamic Positioning (DP) dan terganggunya operasi yang diakibatkan 

oleh faktor cuaca buruk disekitar kapal atau biasa disebut environmental 

force. Metode yang digunakan pada penelitian ini adalah metode 

penelitian kualitatif. Dalam penilitan ini peniliti berusaha untuk 

memahami dan menjelaskan masalah dan pembahasannya dengan 

karakteristik dari metode penelitian kualitatif. Hasil penelitian 

menjelaskan bahwa kapal butuh tambahan sistem referensi posisi untuk 

menunjang kinerja dari sistem Dynamic Positioning (DP) khususnya pada 

saat menentukan posisi serta mempertahankan posisi disaat kapal sedang 

melakukan operasi pengeboran dan menunjukan prosedur kerja pada saat 

operasi pengeboran yang akan menghadapi cuaca yang buruk agar kapal 

tetap dalam situasi kerja yang aman dan juga memberikan waktu yang 

efisien pada saat menentukan dan mempertahankan posisi di cuaca yang 

masi bisa di toleransi untuk melanjutkan operasi pengeboran. 

 

 

 

Kata Kunci : Optimalisasi, Kinerja,  Dynamic Positioning (DP),  

Environmental Force, Kapal. 
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ABSTRACT 

 

 
During research carried out during sea practices on board Dolphin Geo 

Survey ship belonging to the Dolphin Geo Subsea PTE LTD company, 

where this ship carried out drilling operations in the offshore area of the 

Republic of Congo, a problem was discovered while the operation was in 

progress, this problem was caused by a reduction in system factors 

referenced position on the Dolphin Geo Survey ship, specifically the 

Dynamic Positioning (DP) system and operational disruptions caused by 

bad weather factors around the ship or what are usually called 

environmental forces. The method used in this research is a qualitative 

research method. In this research, the researcher tries to understand and 

explain the problem and discussion using the characteristics of qualitative 

research methods. The research results explain that ships require 

additional position reference systems to support the performance of the 

Dynamic Positioning (DP) system, especially in achieving efficient time 

when determining position and maintaining position when the ship is 

carrying out drilling operations and showing work procedures during 

drilling operations that will face bad weather so that the ship remains in 

a safe working situation and also provides efficient time when determining 

and maintaining a weather position that can still be tolerated to continue 

drilling operations. 

 

 

  

Keywords: Optimization, Performance, Dynamic Positioning (DP), 

Environmental Force, Ship. 
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