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ABSTRAK 

 

Heeling adalah posisi miring kapal yang diakibatkan oleh banyak faktor, 

beberapa diantaranya adalah ombak atau arus yang kuat di daerah pelabuhan tanpa 

break water, lalu loading atau discharging di salah satu bagian kapal secara terus-

menerus dalam waktu yang lama tanpa dilakukannya pengecekan tingkat list pada 

alat anti-heeling. 

Oleh karena itu sangat penting bagi kru yang sedang bertugas untuk selalu 

melakukan pemonitoran pada alat anti-heeling untuk memeriksa berapa derajat 

kemiringan pada saat itu untuk menghindari terjadinya hal-hal yang tidak 

diinginkan seperti kapal capsize atau kerusakan pada kapal maupun kargo pada saat 

proses bongkar muat berlangsung. 

Metode penelitian skripsi ini adalah metode deskriptif kualitatif, dan sumber 

data diambil dari data primer dan data sekunder. Teknik pengumpulan data 

dilakukan melalui pengamatan langsung (observasi), wawancara terhadap beberapa 

responden di kapal MV. Judith Schulte, dokumentasi, serta studi pustaka. Hasil 

yang diperoleh dari penelitian ini adalah penyebab dari kemiringan kapal pada saat 

cargo operation. 

Kata Kunci: Anti-Heeling System, Upright Position, Cargo Operation 
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ABSTRACT 

 

Heeling is the tilted position of the ship caused by many factors, some of 

which are strong waves or currents in the port area without break water, then 

loading or discharging in one part of the ship continuously for a long time without 

checking the level list on the equipment anti-heeling. 

Therefore it is very important for the crew on duty to always monitor the 

anti-heeling device to check how many degrees of inclination it is at that time to 

avoid unwanted things such as a capsize ship or damage to the ship or cargo during 

the loading and unloading process. going on. 

This thesis research method is a qualitative descriptive method, and data 

sources are taken from primary data and secondary data. Data collection 

techniques were carried out through direct observation (observation), interviews 

with several respondents on board the MV. Judith Schulte, documentation, and 

literature. The results obtained from this study are the cause of the tilt of the ship 

during cargo operations. 

Keywords: Anti-Heeling System, Upright Position, Cargo Operation 

  


