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ABSTRAK 

 
Penelitian ini meneliti optimalisasi pengoperasian Radar dalam sistem navigasi  untuk 

mengetahui faktor penyebab dan cara mengoptimalisasi kinerja saat kondisi kabut 

dan tampak terbatas. Metode yang digunakan adalah kualitatif dengan pengumpulan 

data melalui observasi, wawancara, dan dokumentasi, yang kemudian dianalisis untuk 

menarik kesimpulan. Hasil penelitian menunjukkan bahwa tidak optimalnya navigasi 

radar disebabkan oleh faktor human error, pemeliharaan alat, dan kondisi lingkungan. 

Untuk mengoptimalisasi hal ini, optimalisasi dapat dilakukan melalui penyesuaian 

pengaturan Radar, peningkatan pelatihan operator, dan pemeliharaan berkala. 

Kesimpulannya, optimalisasi navigasi radar MV. Asia Star dalam kondisi kabut dan 

tampak terbatas dapat dicapai dengan kombinasi pengelolaan teknis dan peningkatan 

kompetensi operator. Penelitian ini diharapkan menjadi referensi bagi pelaut dalam 

meningkatkan keselamatan dan efisiensi navigasi kapal serta dasar bagi penelitian 

lebih lanjut di masa mendatang. 

Kata Kunci : Optimalisasi, Sistem Navigasi, Radar, Kabut 
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ABSTRACT 

 
This study examines the optimization of Radar operation in navigation systems  to 

identify the factors causing limited visibility and foggy conditions and how to 

optimize performance under such conditions. The method used is qualitative with 

data collection through observation, interviews, and documentation, which is then 

analyzed to draw conclusions. The results showed that radar navigation is not 

optimal due to human error, equipment maintenance, and environmental conditions. 

To optimize this, optimization can be done through adjusting radar settings, 

increasing operator training, and periodic maintenance. In conclusion, the 

optimization of Radar navigation of MV. Asia Star in fog and limited visibility 

conditions can be achieved by a combination of technical management and improved 

operator competence. This research is expected to be a reference for mariners in 

improving the safety and efficiency of ship navigation as well as a basis for further 

research in the future. 

Keywords: Optimization, Navigation System, Radar, Fog 
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